
 
  (Technical Orthopedic)  ار����ي �	
  

 

	� ار����ي   : ����	��ر آ	��ل  و ����  آ�ر ��ا��  آ�  ا�� � �  ، !��ان  ار�� و ��و�

 را در   و ا�2��  �1,(�  از /�'.�ت  (�-�  ��ن  ��آ�� ا��,+ت  ا(�اع و '� �&%$#
�$��ران 4$5� . دارد  �.7�8  و 6.

   ���6ت دار ارا?�  �7�8  آ�  ا��  ��ا(�;<�  از ا��1ء �$>  '�2 
	�   ار����ي �6;&:
�� ���د7 ��ا(;�اه�ن ار�� و ��و�  AB) ر 86��  و�$C�  �>Dز�� و   !�6.�  ��  ��ا(;�ا7  در 

   ار����ي  G' :&;�6.  دارد  FB�C6  ز(��D  او!�8  ��E$��(�7 ه�ي  از ��ا(�?� ����رداري
�	
��  ، �,و7  ��آ��  آ�G و��'F  و ��ا��  �6رد ($�ز و ���� ��6ت �  ارا?�  !�8  

$8�ات ، ��'��C  +زم  �86ر��8 و �,?H دا-�4J� از  �
   و�D�)�D(�  �6	�ع  و �6اد 6&�
 . Nورد  را ��!�د �6  از N(�8 -�ا'�L�� M  آ�ر �� ه�'G  (��'� آ� ا���Kد7


	� ار����ي  ����	��ر آ	��ل و ����   آ�ر ��ا��  آ�  ا��  � � و  ، !��ان  ار�� و ��و�
   را در �$��ران  و ا�2��  �1,(�  از /�'.�ت  (�-�  ��ن  ��آ�� ا��,+ت  ا(�اع '� �&%$#
4$5� . دارد  �.7�8 و 6.

 
� : Orthosis ار�
�� �$��	��ر !�D$�ي �Dدد آ�  �6  ا�,ق  آ��2  و��'F  آ  �2-��  ه� و '� �&%$#  از 

G��8، آ)N ���2د��8P) ،�1اري  ��  �$�Q� �'  FL�K6 �8و��CE  R��ن  6;�  ��   �6ازات ، 
F&K6 H�S	6 ن  وN ��  ��
�D ار�E  �6�2ر�   روي  �EارD$�ي  �� F%6 ار��ه� �6	��T. رو(�  و 

 : ���ر�	� از  �Dد(� آ�  �6 �	�ي  �CB$> ا(�ا�86 و �	�

 

��E(�  ا(�ام ـ ار��ه�ي    

    �%��(�  ا(�ام ار��ه�يـ 


�Bات  ���ن ـ ار��ه�ي    
AKـ آ ���    

  

��E(�  ا(�ام ار��ه�ي  F6�-  ه�ي���+ي  Nر(W ، روي ، ز'� Nر(V6 ، W ، د��  ا(P<��ن  ار� ،  

W)رN �)�- �6  و  �-��. 

	� )ز'�زا(� (  ��، آ���7  ار��ه�ي  -�F6  �%��(�  ا(�ام ر��ه�يا �  و 6;�:)  زا(� ��+ي(، 
FL�K6 Z$�6  زا(� و ه �-��. 


�Bات  ���ن ار��ه�ي   F6�-  ��  7و�D  �	�Cه� ه�	�د(�D ه�، آ����8 و�	�.  آ��
   و/.$�ه�، ا'�Jد  7�86  ���ن  ��آ�ت  ��	��ر6%�ود آ�دن  
�Bات  ���ن آ����8ي

#$%L Aره�ي  و آ�ه�>
  �2$)�26  7�86 �� �Eار   آ�� �6رد ا���Kد7 ��?$	� ه�ي  وارد 
�6 �)�$D. 

 

AKآ ���8'� :   �>Kآ� آ �	�Cاي  ه��   ��، �&%$# ه�ي ه� و آ�]�2  آ���ه�  !��ان  
2$�8 ا�>-����  از �6درزادي �Cي  '�اآ��$D�2�  و !-�� درد و  ه� و آ�هA  از 

   وزن  L%$#  ا(��Bل D$�(�و �E  T!�6ار �6  �� �6رد ا���Kد7  ه�ي  در 6N[����$�ن 	$4ه�\
�� #S� و و/.$�  -�7  ز6$4  �� و  #$%L  42�6 �� �� �6  را ^K�  �		آ.  
 

� :Prosthesis  ��و�
�� ��'�D 4دد آ�  �6  ا�,ق اي  و�$P'�!  �1 از د���  ��
   و �� �� 6�42  -�7  ر

 . �Dدا(�  
�د ��ز �6  را��  ر
��  از د�� ه�ي ���ا(�?


��E(� ـ ��و�� ا(�ام  F6�-  ه�ي� و  ، ز'�، رو و ��+ Nر(W  د�� ، V6  ا(P<��ن  SE_  ��و�
 .-�د  CB�  �6$>  آ�رN و ��?$	�  دو د���  ��و��ه���  ا'4  آ�  ا�� -�(�

��اي  ��و�� �	F6�-  �J  �%��(�  ا(�ام ـ ��و��ه�ي  E _S V6 ،��  ي+�� زا(� و   ��، ز'�، رو و 
��اي آ�(�د'4  _SE  F&K6ا��  ران  از  . 



 
$8�اتJ� ار����ي  �	
    

 
  ه�ي  در -2�8 و ا(�از7  ���  آ�D  AKد ـ 5�E��8ي  ]Z  آ�K-�  دوز ـ ]�خ  آ�K ]�خ

R�;6 F'ـ در  �E��
�ز  ��Pه�8ي ـ د�  د���  ���E  ـ در'F  ـ �<�ار آ�ر�Dه� ا'��Cد7   
   ـ �	��د7  ��دا��  ـ �	��د7  ]�م  -��و ـ$�'b  ـ b'�$5  �	��د7  ـ �	a ـ ��آ<4

<?�E b)+����ق  ـ !�ش  ـ   G! ز ـ�D ي  و�$P�5�E  7�2  ـ ار

�2  ـ�ر7  ��ي  ]�ب    F$ا��   
  دوز   �;$�  ـ ]�خ  ا'��Cد7  ـ آ�ر7  �;� �� ـ آ�ر7

 


